
吊装助理起重机选型模块使用教程

一、功能介绍与使用场景

1.1模块定位

本模块是吊装工程方案设计的核心起点，解决起重机选型“车型多、参数杂、计算

繁、校核难”的行业痛点。内置三一、徐工、中联主流厂商近百台汽车吊、全地面起重

机、履带起重机完整工况数据库，实现参数化输入—多策略选型—可视化校核—全自

动成果输出一站式解决方案。



1.2核心功能
 智能吊车选型

输入吊重、尺寸、高度等参数，支持吊重优先、高度优先、经济优先（最小配

重）多策略自动筛选与推荐。

 精细化参数控制

支持副臂、超起、安全间隙等复杂工况设置，可指定吊车验算或全库搜索，满足

不同精度需求。

 动态安全校核

自动计算最小臂长、幅度、安全距离，对吊臂/吊物/障碍物进行干涉校核，异常

数据高亮警示。

 可扩展吊车库

内置吊车均采用厂家手册原始工况，支持用户自定义添加、扩充吊车数据，保证

数据库时效性。

 可视化动态放样

实时生成吊装示意图，直观展示吊臂、车身、吊物、障碍物相对位置，提前预判

干涉风险。

 多模块数据联动

选型结果可直接对接支腿反力、静态稳定性、地基承载力、吊装绘图等模块，形



成完整设计闭环。

 全自动成果输出

一键生成规范 Word吊装方案书、CAD 施工平面图/立面图/节点详图，满足报审

与技术交底要求。

1.3主要使用场景
 大型设备（反应器、塔器、机组）吊装方案规划

 钢结构、桥梁构件吊装施工设计

 现场存在障碍物，需精确校核吊装路径的工况

 多吊车方案经济性、可行性快速比选

 投标文件、施工组织设计中吊装专项方案编制

二、主要设计流程

整体流程：参数输入→策略设定→自动选型→校核确认→成果输出

阶段 1：填写核心吊装参数

按如下图，点击吊车选型/起重机机选型。



进入“1 起重机选型”界面，在左侧参数区完成以下设置：

1. 吊装重量和起重机类别设定

 吊物重量 Q1：设备/构件净重（t）

 索具重量 Q2（=w1+w2+w3+w4）：钢丝绳、吊带、卸扣、平衡梁、吊钩等总重

 细分重量：平衡梁 w1、吊钩 w2、钢丝绳 w3、卸扣 w4 自动累加到 Q2

 点击吊钩旁“…”可查看吊钩重量与限高信息

 设置吊车类别：汽车起重机，全地面起重机（大吨位汽车吊），桁架式履带吊。

 设置吊车厂商：三一重工，中联重工，徐州重工和不限制厂家。

 可点击添加吊车库按钮，进入自助添加吊车系统模块。

2. 吊装尺寸设定



 垂直尺寸：支座高度 h1、安装间隙 h2、吊物绑扎高度 h3、索具高度 h4

 系统自动计算最小起升高度

 水平尺寸：转轴至吊物外侧 g，吊钩过吊物 f，用于计算最小起重半径。

3. 障碍物参数设定

 勾选“有障碍物”

 输入障碍物高度 H1、障碍内侧距转轴线 L1，用于安全距离校核

阶段 2：设定选型策略与约束条件
1. 吊车过滤与选型策略

 吊车类别：汽车吊/全地面/履带吊

 吊车厂商：三一、徐工、中联或不区分厂商



 优先策略：吊重优先 / 高度优先 / 经济优先

2. 吊装参数细化

 工况选项：考虑副臂、考虑超起、考虑间隙

 可查看/手动调整：最小臂长 Lmin、主臂长 L、起重半径 R

 选定吊车后自动显示：底铰高度 E、底铰距转轴 L0、主臂宽度 W 等结构参数

阶段 3：执行“自动选择”
参数填写完成后，点击自动选择，系统完成：

 几何关系计算

 吊车数据库匹配

 多策略排序与推荐

 关键校核指标实时计算

阶段 4：查看校核与动态放样
1. 查看计算结果

实时显示：额定起重量 Q、吊装重量 G、实际负载率 e、物与主臂距 g1、离障距

离 g-L1 等，超限自动警示。



2. 动态放样图验证

切换至“动态放样图”，直观检查吊臂、吊物、障碍物位置关系与安全余量。

3. 延伸校核

可进入吊装绘图、静态稳定性、支腿反力等模块进行全方位力学与几何验证。



阶段 5：成果输出
1. Word方案书

一键生成含：工程概况、编制依据、选型计算、吊点与索具设计、安全措施、组

织机构等完整报审文档。

2. CAD施工图

自动生成平面图、立面图、吊点/索具节点详图，用于现场技术交底。



三、关键参数解释

3.1设计核心参数

参数类别 关键参数 含义与设置要点

吊装重量 吊物重量 Q1 设备/构件净重，为吊装荷载基准

吊装重量 索具重量 Q2 吊具总重，由细分项自动累加

吊装尺寸 转轴至吊物外侧 g 回转中心至吊物近机侧水平距离，影响最小半径

吊装尺寸 吊钩过吊物 f 吊钩顶面超出吊物高度，避免碰撞

障碍物 障碍物高度 H1 现场障碍物最高点高度

障碍物 障碍内侧距轴线 L1 障碍物近机侧至回转中心距离

选型策略 吊重/高度/经济优先 控制吊车推荐排序逻辑

吊车结构 底铰高度 E 吊臂根部铰点高度，影响起升高度与仰角计算

3.2计算结果关键参数



关键参数 意义 校核标准

吊装重量 G Q1+Q2，实际吊装总荷载 ＜额定起重量 Q

额定起重量 Q 当前工况允许最大吊重 ＞吊装重量 G

实际负载率 e G/Q，负荷水平 一般≤0.9（90%）

物与主臂距 g1 吊物与主臂最小水平距离 ＞设定安全间距

离障距离 g-L1 吊臂与障碍物最小距离 ＞设定安全间距

四、设计要点与操作技巧

4.1设计核心要点
1) 吊车类型选择

 场地好、转场快、任务单一：优先汽车吊/全地面吊

 场地软、需负重行走、重载超高：优先履带吊

2) 安全间隙必须考虑

风载、操作误差等会导致偏移，建议始终勾选考虑间隙，安全间距建议 0.5m～

1.0m。

3) 坚持闭环设计

选型完成后必须进行：支腿反力→地基承载力→静态稳定性→放样绘图全流

程验算。

4) 重视动态放样

数据正常≠空间无干涉，必须通过放样图直观判断吊臂、吊物、障碍物关系。

4.2实用操作技巧
1) 初期方案用全库搜索，不限制厂商与类别，扩大比选范围。

2) 先自动设计，再手动微调臂长、幅度、工况，理解参数对结果的影响。

3) 在“限值设定”中自定义安全间距、吊钩限高，更贴合现场。



4) 鼠标悬停在参数框上可查看提示说明，快速理解含义。

五、常见问题处理

Q1：推荐吊车太多，如何快速优选？
A：直接切换吊重优先/高度优先/经济优先，经济优先会优先推荐配重小、台班成本低

的吊车。

Q2：物与主臂距为负，或放样图出现干涉？
A：说明吊物与吊臂碰撞，可采取：

1) 增大转轴至吊物外侧 g（拉远吊车）

2) 选用更长臂长，改变仰角

3) 调整吊物绑扎方向，减小横向尺寸

Q3：想用的吊车不在库中？
A：使用添加吊车库 /下载吊车数据到本地功能，按手册输入性能参数，即可扩充至个

人数据库。

六、注意事项

 本教程为典型操作指南，具体界面以软件实际版本为准。

 选型结果高度依赖输入数据，必须提前核实吊重、重心、现场尺寸等基础信息。

 软件结果为推荐方案，最终需结合现场资源、运输条件、经济性综合确定。

 重大/特殊吊装工程，软件计算后仍需按规范组织专家论证，确保施工安全。
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